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Forord

Tillykke med Deres Bonfiglioli Vectron frekvensomformer. Brugervejledningen skal laeses
grundigt igennem for at kunne anvende frekvensomformerens funktioner korrekt og for at
garantere sikkerheden overfor brugeren. Kontakt Deres leverandar hvis der skulle opsta behov
for yderligere information. Der vil altid veere uddannet personale til at afthjaelpe de problemer
der kan opsta.

Advarsel

Frekvensomformeren er en elektronisk enhed med stor effekt, sa laes specielt afsnittene med
“ADVARSEL” og “FORSIGTIG” symbolerne igennem for en sikkerheds skyld. De indeholder
meget vigtig sikkerhedsinformation om frekvensomformeren, nar den skal transporteres,
installeres, tages i brug eller undersgges for fejl. Folg venligst disse advarsler for Deres egen
og for andres skyld.

IE ADVARSEL | Personskade kan blive resultatet ved fejlbetjening.

|A FORSIGTIG | Frekvensomformeren eller mekanikken kan blive gdelagt ved fejlbetjening.

H ADVARSEL

Rar ikke ved kredslgbet eller komponenterne mens der er tilfgrt forsyningsspaending eller
lige efter denne er afbrudt. Vent til lysdioden pa printet er helt slukket.

® Forsgg ikke at etablere ledningskredslgbet og udfgre fejlsegning pa ledninger og
komponenter, nar der er patrykt netspaending.

® Forsgg ikke at adskille eller eendre frekvensomformerens interne kredslgb, forbindelser eller
komponenter.

® Frekvensomformerens jordforbindelse skal veere jordet via, en til formalet, godkendt kabelsko
(min. 200V) til jord.

A FORSIGTIG

® Udfer aldrig sakaldt megger-test pa frekvensomformerens mikroprocessorkredslgb, da den
indeholder halvleder-komponenter, der er sarbare overfor hgjspaending.

Tilslut ikke forsyningsspaendingen til udgangsterminalerne T1(U), T2(V), og T3(W).

De integrerede CMOS kredslagb pa mikroprocessorprintet er falsom overfor statisk elektricitet.
Rer derfor ikke ved dette print.

Check far installation

Hver Bonfiglioli Vectron frekvensomformer er blevet undersggt og testet for afsendelse. Efter
udpakning af frekvensomformeren ber falgende udfares:

® Check modelnummer pa frekvensomformeren. Den skal veere identisk med det bestilte.
® Check om der er sket skade pa frekvensomformeren under transporten. Tilslut ikke

frekvensomformeren til netspaending, hvis der er tegn pa gdelaeggelse.

Kontakt din leverander hvis et af ovenstdende punkter gar sig geeldende.



Afsnit 1 Sikkerhedsinstruktioner

1. Advarsler ved drift

Far tilslutning af netspaending

A FORSIGTIG

Veelg en passende forsyningsspaending med korrekt spaendingsniveau som
specificeret pa frekvensomformeren.

H ADVARSEL

Forsigtighed ma anbefales ved ftilslutning af ledningsforbindelser il
hoved-terminalerne. L1 og L2 terminalerne skal tilsluttes til netspaendingen og ma ikke
tilsluttes udgangsterminalerne T1, T2 or T3. Dette vil adelaegge frekvensomformeren
ved nettilslutning.

A FORSIGTIG

® Forsag ikke at flytte pa frekvensomformeren ved kun at holde i plastdaekslet. Hold
sikkert fast omkring kelepladens monteringsramme for at undga at tabe
frekvensomformeren, der ellers kan forarsage personskade eller @delaegge
frekvensomformeren.

® Monter frekvensomformeren pa en fast metalplade eller andet ikke braendbart
materiale. Den ma ikke monteres naer braendbart materiale.

® Huyis flere frekvensomformere er monteret i samme elskab, skal der monteres ekstra
ventilation for at seenke den indvendige temperatur til under 40°C og derved undga
overophedning.

® Sluk for netspaending feor af- eller pamontering af tastatur. For at undga darlige
forbindelser, som vil medfere tastaturfejl eller ingen displayvisning, skal mon-teringen
udfgres i henhold til de instruktioner, der er givet.

® En passende netforsyning skal veere i stand til at levere hgjest 5000RMS
symmetriske Ampere og 240VAC maksimum

Frekvensomformeren er ikke prgvet med overhastighedsbeskyttelse eller lignende.

Frekvensomformeren er kun beregnet for brug i forureningsgrad 2 macro om-givelser
eller tilsvarende.




Nar netspeending tilsluttes

H ADVARSEL

Forseg ikke at af- eller pamontere stik fra eller til frekvensomformeren, nar
net-spaendingen er tilsluttet. Tastaturet og displayet vil ellers tage skade pga.
afladnings-spidser.

Under drift

H ADVARSEL

Afbryd eller tilslut ikke motoren midt under drift (f.eks. ved flermotordrift), da dette kan
forarsage overstremsfejl pa frekvensomformeren eller i veerste fald en gdelaeggelse af
denne.

H ADVARSEL

® Fjern ikke plastdeekslet pa frekvensomformeren, nar netspaendingen er tilsluttet.
Dette kan forarsage personskade pga. elektrisk stgd.

® Nar funktionen automatisk genstart er aktiveret, vil motoren blive genstartet
automatisk efter driftsstop. Ga ikke hen til maskinen/motoren under automatisk
genstart, da dette kan forarsage personskade.

A FORSIGTIG

Rar ikke kalepladen.

® Frekvensomformeren kan nemt regulere fra lav til hgj hastighed. Check om
indstillingerne svarer til driftsomradet p& maskinen.

® Undersag ikke signaler pa printet i frekvensomformeren under drift.
® Alle frekvensomformere er klar til brug ved levering. Modificering er ikke ngdvendig.

A FORSIGTIG

Fortseet ikke med afmontering eller undersagelse far det er sikkert, at netspaendingen
er veek, og lysdioden er slukket.

Ved undersggelse og vedligeholdelse

A FORSIGTIG

Omgivelser for frekvensomformeren skal vaere i temperaturomradet: —10 °C ~ +40 °C,
og en luftfugtighed under 95% RH uden kondensering.




A FORSIGTIG

Uden beskyttelsesetiket kan frekvensomformeren arbejde i temperaturomradet:
-10°C ~ +50°C og en luftfugtighed under 95% RH uden kondensering.
Frekvens-omformeren skal holdes fri for vand og metalstgv.

2. Advarsler ved driftsomgivelser

Fjernt fra aetsende gasarter
og vaesker

K
. m

Fjernt fra olie og gasarter

Undga steder hvor regn og
vanddraber kan ramme

omformeren.

Undga omgivelser med
metalstgv og andet

#‘ 'j ~~ }‘{. "

ﬂ\\ / ~ n“
n\\ BN [ ] . 4 n

o A

ﬂ'{" ((—) \, a—x

Undga voldsomme
vibrationer.

Undga varmepavirkning.

Fjernt fra elektromagnetiske
felter (Som lodde- og )
e

svegsemaskmer og an
ilsvarende udstyr)

Fjernt fra radioaktive
omrader

Undga omgivelser med
hgje temperaturer.

Fjernt fra breendbart
materiale




Afsnit 2 Hardware beskrivelse og installation

1. Driftsforhold

Installationen og anbringelsen af frekvensomformeren har direkte indflydelse pa
funktionaliteten og levetiden. Fglgende krav bedes overholdt:

® Omgivelsestemperatur: -10°C ~ +40°C
Uden beskyttelsesetiket: -10°C ~ +50°C
® Undga vand og fugtigt miljg
® Undga direkte sollys
® Undga olie eller saltholdige aetsende luftarter
® Undga eetsende vaesker/luftarter
® Beskyt imod stav, fnug og metalspaner
® Fjernt fra radioaktivt eller breendbart materiale
® Undga elektromagnetiske felter (lodde/svejse- og effektkreevende maskiner)
® Undga vibrationer, hvis dette ikke kan undgas, bar vibrationsdeempere monteres for at
reducere vibrationerne
® Hyis flere frekvensomformere monteres i samme elskab, monteres ekstra ventilator for at
holde omgivelsestemperaturen nede under 40°C
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(Korrekt montering)  (Forkert montering) (Korrekt montering) (Forkert montering)

Monteringen af frekvensomformeren skal veere front mod front af elskabet og top mod top

af elskabet for bedre varmeafledning.
Pladsforholdet i elskabet skal overholde fglgende: Ved montering i elskab eller hvis de
korrekte omgivelser er til stede kan beskyttelsesetiketten fiernes for at opnd en bedre

varmeafledning.
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2. Typebetegnelse
Frekvensomformer! TYPE: SYN10

Indgangsspaendingll  I/P: AC 1-faset 200 ~ 240V 50/60 Hz

Udgangseffekt U O/P: AC 3-faset 0 ~ 240V 1.6KVA 4.2A

SYN10 - S 220 - 05 AF IP65 S
Serie Faser Indgangs- Effekt Filter Kapsling Switch
speending
S=én 220 = 230V 01 = 0,2KW AF = _=1P20 _ =ingen
T=tre 400 = 400V 03 = 0,4KW indbygget IP65 = IP65 S=
05 = 0,75KW Klasse A indbygget
07 = 1,5KW Filter (kun IP65)

09 = 2,2KW




3. Specifikationer

Model Nr.: SYN10 S220-01 S220-03 | S220-05 | S220-07 | S220-09
Passende Motor Effekt (kW) 0,2 0,4 0,75 15 2,2
5 Motoreffekt HK 0,25 0,5 1,0 2,0 3,0
—E Strgm A 14 2,3 4,2 7,5 10,5
&B Kapacitet KVA 0,53 0,88 1,6 29 4,0
= Veegt (Kg ) 0,76 0,77 0,8 1,66 1,76
Indgangsspaending Max. 1-faset 200-240V (+10%-15%) , 50/60Hz (+/-5%)
Udgangsspaending Max. 3-faset 200-240V
Dimensioner H x B x D (mm) 132x72x 118 | 143 x 118 x 172
EMC Specifikation Klasse A filter indbygget

Model Nr.: SYN10 T400-05 | T400-07 | T400-09
Passende Motor Effekt (kW) 0,75 15 2,2
5 Motoreffekt HK 1,0 2,0 3,0
~ Strem A 2,3 3,8 52
& Kapacitet KVA 1,7 2,9 4,0

= | Vagt(Kg) 1,66 1,66 1,76

3-faset
380-480V (+10%-15%)
50/60Hz (+/-5%)
3-faset 380-480V
143 x 118 x 172

Klasse A filter indbygget

Indgangsspaending Max.

Udgangsspanding Max.

Dimensioner H x B x D (mm)
EMC Specifikation




Specifikationer fortsat:

Indgangssignal

PNP (SOURCE) indgang (24VDC ekstern signal er tilladt)

Styringsprincip Sinusformet Puls Bredde Modulation (PWM)
. 1~120 Hz (V1.6)

7)) Omrade 1~200 Hz (V1.8)
% _ Digital : 0.1 Hz (0~99.9Hz); 1Hz (100~200Hz)
§ Oplasning Analog: 1Hz/60Hz
8 Tastaturkontrol Direkte med A V¥ taster.
L Fjernkontrol 0~10V, 4~20mA , 0~20mA

Andre funktioner @vre og nedre greensefrekvenser

Baerefrekvens 1~16 kHz
— Accel./Decel. Tid 0.1~ 999 Sek.
@ V/F Karakteristik 6 Kurver
g Momentstyring Momentforstaerkning justerbar (manual forstaerkning)
S, | wtuncionsinsgang | 2.3 en defners § tevranasigred TSpr) | 260 o
g’ Multifunktionsudgang 1-po!et releeudgang, kan defineres til Fejl (standard) / Ker / Opnaet
= hastighed
_Z‘ 1P2/1P5/2P2-201: Ca. 20%. Ekstern bremsemodstand ikke mulig.
¢) | Bremsemoment 202/203/401-403: Ca. 20% op il 100% med ekstern bremsemodst.

) Deceleration eller frilab til stop, auto reset,
Andre funktioner DC bremsefrekvens / Spaending / Tid justerbar.
Indikering 3 x 7 segment indikering af frekvens / parametre / fejlhistorik /

programversion.

Omgivelsestemperatur

-10 ~ 50°C

Fugtighed

0~95% RH Ingen kondensering.

Vibrationer

Under 1 G (9.8 m/s?)

EMC specifikation

EN5008-1, EN5008-2, EN50082-1, EN50082-2, EN50178

UL specifikation

UL508C

Overbelastningsniveau| 150% for 1min.
Overspeaending DC speending > 410V (110/230V serie)
8 DC spaending > 800V (400V serie)
K Underspaending DC speending < 200V (110/230V serie)
= DC spaending < 400V (400V serie)
? Spaendingsudfald 0 ~ 2 sek. : omformeren genstarter ved hastighedssggning
8 Overbelastning Under acceleration / Deceleration / Konstant hastighed
m Kortslutning af udgang | Elektronisk beskyttet
Jordfejl Elektronisk beskyttet
Andre funktioner Overophedning, Stramgraense
Installation Med skruer eller DIN-adapter (Option).




4. Kredslgb

Hovedafbryder / Kontaktor

® Taian yder ikke garanti pa skader forvoldt af fglgende:

(1) Kortslutning eller leekage opstdet i hovedafbryder eller for kraftig dimensioneret
automatsikring/kontaktor imellem forsyning og frekvensomformer.

(2) Magnetkontaktor, hjeelpekondensator eller transientbeskyttelse imellem
frekvens-omformer og motor.

Model Tyep SYN10-: S220-01/03 S220-05/07 S220-09 T400-05/07/09

Hovedafbryder type 15A 20A 30A 15A

Hovedterminaler (TM1) | Ledningsdimension | Ledningsdimension |Ledningsdimension|Ledningsdimension
@ @ 2,5mm2 2,5mm2 4,Omm2 4,0mm2
@ @ @ Terminal skrue M3 |Terminal skrue M3/M4| Terminal skrue M4 | Terminal skrue M4

Kontrolterminaler (TM2) )
Ledningsdimension 0,75mm* (#18 AWG) Terminal skrue M3
1~11

® Tilslut en standard 3-faset AC-motor hvis stgrrelse svarer til frekvensomformerens
patrykte effekt / stram.

® Hvis frekvensomformeren skal kgre med mere end en motor, ma den totale effekt ikke
overstige frekvensomformerens patrykte effekt. Ekstra termorelee skal monteres foran
hver motor. Indtast stremveerdien, der star pa motorskiltet ved 50Hz i Fn_18, gang med
1.0 eller ved 60Hz gang med 1.1.

® Monter ikke hjeelpekondensator, LC eller RC led, imellem frekvensomformeren og
motoren.

Kgrsel med bremsemotor

Da omformeren har variabel udgangsspaending, vil kgrsel direkte med bremsemotor ikke vaere
mulig. Derfor skal bremse styres separat fra spaendingsforsyningen evt. via
multifunktions-udgangen, der sagtens kan klare bremsespole-effekten.

Det anbefales at montere transientbeskyttelse over bremsespolen, for at forhindre
spids-streamme, nar spolen aflades. (Til AC-spoler bruges RC-led og til DC-spoler bruges dioder)




Gode rad ved tilslutning af eksterne enheder

Speendings
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f

Jord

Spaendingskilde
® Veer sikker pa at spaendingskilden har den rette
speending ellers gdeleegges frekvensomformeren.

® Afbryder skal veere monteret imellem spaendingskilde og
frekvensomformer.

Hovedafbryder

® Udvaelg en passende hovedafbryder til spaendingen og
stramstyrken. Afbryderen teender og slukker for
frekvens-omformeren, men fungerer samtidig som
beskyttelse for denne.

® Brug ikke afbryderen som teend/sluk-kontakt til
frekvens-omformeren.

Overgangsafbryder

® Overgangsafbryderen skal monteres for at beskytte
imod fejlbetjening forarsaget af krybestramme, samt til
person-beskyttelse.

Magnetkontaktor

® Magnetkontaktoren kan undlades ved normal brug. Den
kan i disse tilfaelde bruges til ekstern styring, automatisk
genstart eller styret afbrydelse. Magnetkontaktoren skal
monteres pa primaer side.

® Brug ikke magnetkontaktoren som teend/sluk-kontakt til
frekvensomformeren.

Drosselspole til forbedring af effektfaktor

® Ved spaendingskilder med stor kapacitet (over 600KVA),
skal der monteres en drosselspole for at forbedre
effekt-faktoren.

Frekvensomformer

® Indgangsterminalerne til forsyningsspaendingen L1 og
L2 er ikke afheengig af faseorden. De kan monteres i
vilkarlig reekkefalge.

® Udgangsterminalerne T1, T2, og T3 skal tilsluttes U, V,
og W terminalerne pa motoren i raekkefalge. Hvis
motoren drejer i modsatte retning i forhold til retning
angivet pa frekvensomformeren, byttes to af de tre
forbindelser til motoren.

® Udgangsterminalerne T1, T2, og T3 ma ikke tilsluttes
forsyningsspaendingen, da frekvensomformeren ellers
gdeleegges.

® Jordterminal forbindes sikkert med godkendt kabelsko
eller anden befaestelse til feelles jordpunkt i elskab.

Udgangsfilter

® Kan reducere hgjfrekvente signaler fra frekvens-
omformeren og kan derved mindske interferens i
kommunikationsudstyr i naerliggende omgivelser.

10



Eksterne ledningsforbindelser skal udfgres pa falgende betingelser: Check at
ledningsforbindel-serne er korrekt forbundet. (Udfar ikke denne kontrol med en gennemgangstester
(buzzer))

EMI forbindelse:

(A) Det er meget vigtigt at forbindelsen imellem frekvensomformeren med skeermet motorkabel
og EMI-filtret er udfaert efter falgende:

Brug en monteringsplade af metal og monter frekvensomformeren samt evt. filter derpa.
Brug skeermet motorkabel med 4 ledere. (U,V,W,& jord). Brug ikke skaermen som
jordbeskyttelse. (Skaermen er hgjfrekvent jordforbindelse).

Fjern evt. maling ved de to monteringshuller, sa matrikkerne (og skeermen) derved far kontakt
med frekvensomformeren og motoren.

Lod ikke en leder pa skaermen (grisehale).

Brug en metalbgijle til at forbinde skaermen fra motorkablet til monteringspladen. Nu er der en
solid hgjfrekvent jordforbindelse imellem frekvensomformeren, monteringspladen og filtret.
Afstanden i mellem frekvensomformeren og EMI-filtret skal veere sa kort som muligt (< 30cm),
ellers skal der bruges skaermet kabel monteret med metalbgjle pa frekvens-omformeren og
monteringspladen.

Den eneste jordforbindelse mellem forsyning og omformer skal ga igennem EMI-filtret.
Benyt en motor, der passer til den patrykte effekt pa frekvensomformeren, eller en mindre
motor.

Ved at montere et stgijfilter mellem udgangsterminalerne og motoren kan ugnsket ledende
stgj undertrykkes. For at reducere radiostgj ber alle forbindelser skeermes og holdes mere
end 30 cm vaek fra andre styringssignaler og lignende.

Klasse A (Indbygget, godkendt til brug i industriapplikationer)

Power Supply
Main Transformer Power Drive Systemt™0®) 0

Metal plate or pane! h‘

\ T = - = — — |

| |

| MCCB FowerPod} l i
P 4
e |

P |

L I !

= | ‘_ }

| - \

| Remota contrel swiiches, l

| refay or similar equipments ‘

- - = ]

Above 30cm

Signal wire 1

l Control machine
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Klasse B (Option, godkendt til brug i husholdningsapplikationer)

Power Supptly

Mo Trangorner  TOWrDMeSwwemeDS)

Above 30cm

4
Signal wire l

Control machine l

Nar afstanden mellem frekvensomformer og motor er laengere end 100m, skal kablet
veelges med omhu for at reducere ledningsmodstanden til ned under 3% og

spaendingsfaldet (V) er mindre end eller lig med v 3 x ledningsmodstanden (/km) x
kabellaengde (m) x strom x 107

(B) Styreledninger skal adskilles og ligge fjernt fra forsyningsledningerne og andre hgjspaendings-
eller stramforbrugende ledninger for at undga stajproblemer og interferens.

For at minimere stgj, interferens og undga fejlbetjening skal der bruges skaermet parsnoet
kabel til forbindelse til styringskredslgbet. Se venligst feolgende diagram. Tilslut
skaermlederen til feelles jordpunkt.

Kabelleengden skal veere under 50m.

Til styringsenhed
Til frekvensomformer

Tilslut ikke skaermlederen i

Tilslut skeermleder til feelles jordpunkt. denne ende.

Omviklet med
isoleringstape.

(C) Jordterminalen pa frekvensomformeren skal veere korrekt forbundet til jordpunkt i henhold til
geeldende regler.

Jordlederen skal forbindes i henhold til regler for elektrisk udstyr (AWG) og veere sa kort
som mulig.

Jordlederen fra frekvensomformeren ma ikke vaere forbundet med andet kraftigt
stramforbrugende udstyr, som f.eks. svejse- og loddemaskiner eller store motorer. De skal

jordes separat.

12



® Jordingskredslgbet ma ikke virke som en spole ved jording af flere frekvensomformere.

O O <
(a) .god—: (b) god | (c) Darlig

(D) Kabelspecifikation: Veelg et passende kabel med den korrekte diameter til forsynings- og
styringskredslgbet i henhold til geeldende regler.

(E) Til sidst: Check at ledningerne er korrekt tilsluttede og efterspaend alle skruer pa terminalerne.

SYN10 Forbindelsesdiagram

Bremsemodstand (Option)
| | Kun S220-07/09----T400-05/07/09

P R
10 L1(R) (U)T1 S
e j@
(W) T3 :
S5 3|FwD 1
o]
5 o 4| REV I }Multifunktionsudgang
2
i ; — 6|SP1
Multifunktions- o o ST
indgange { o o /]
5|12v
8| +10V
9
Potentiometer o MVI (0~10v / 0/4~20mA)
10kQ oV (FM-)
- 0~10v 11 | FM+

Bemeerk: Tastatur kan ikke afmonteres.

Termineringer til frekvensomformeren skal veere udfert med godkendte beskyttelsesror
eller kabelsko.

Bemeerk:
e Ved ekstern styring af indgange fra f.eks. PLC med 24VDC signaler, bruges terminal nr.
10 som 0O-volts reference.
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5. Beskrivelse af terminaler & dimensioner

E2 Hovedterminal ( TM1) beskrivelse

Terminal symbol Funktionsbeskrivelse

L1 (R)

L2 (S)

Indgang for forsyningsspaending

L3 (T)

1-faset: L1/L2, 3-faset: L1/L2/L3

T1 (U)

T2 (V)

Udgang til motor

T3 (W)

e Tilspaendingsmoment for TM1 er 1,35 Nm. (S220-05/07/09)

e Tilspaendingsmoment for TM1 er 1,75 Nm. (S220-05/07-T400-05/07/09)

e Brug godkendte kabler (75 °C).

o Kablet skal vaere godkendt til minimum 300V(230V serie) eller 600V(400V serie)

SYN10 Styringsterminal ( TM2 ) beskrivelse

Terminal symbol

Funktionsbeskrivelse

1 TRIP Multifunktionsudgang (Se Fn_21)
2 RELAY Max. belastning 250VAC/1A (30VDC/1A)
3 FWD
Start/stop terminaler (se Fn_03)
4 REV
5 +12V Feelles punkt for terminal 3/4/6 /7
6 SP1
Multifunktionsindgange (se Fn_19)
7 RESET
8 —‘5 + +10V Forsyning til potentiometer ( Pin 3)
-—$ Analog indgangssignal for frekvensstyring ( Pin 2 pa
9 g Analog indgang potentiometer 10kOhm eller positiv terminal ved 0~10V
b / 4~20mA / 0~20mA)
Feelles punkt for analog indgangssignal ( Pin 1 pa
10 [ OV (FM-) Feelles analog punkt potentiometer eller negativ terminal ved 0~10V /
4~20mA / 0~20mA )
Analog multifunktionsudgang
11 FM+ Analog udgang

Udgangssignal er 0 ~ 10VDC

¢ Tilspaendingsmoment for TM2 er 0.57 Nm.

e Brug godkendte kabler (75 °C).

o Kablet skal veere godkendt til minimum 300V

e Styringskabler bar ikke vaere i samme kabelbakke som forsynings- og motorkabler.

14




SW1 funktionsbeskrivelse

SWITCH 1

Ekstern signal type

1
H :
3

0~20mA analog signal ( Nar Fn11=1)

4~20mA analog signal ( Nar Fn11 =2))

1
ﬂ :
3

0~10 VDC analog signal ( Nar Fn11 =1)

Bemaerk: Lokation af switch 1: Bag lille sidedaeksel pa venstre side

Dimensioner og placering af TM1/TM2
SYN10-S220-05/07/09

©

“eeees
Jonenooaong

LANGDE i mm A B c D E E G
MODEL

SYN10-S220-05/ 132|116 |130| 8.2 (118 | 61 | 72
07/09
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SYN10-S220-05/07/09—T400-05/07

™2

™1

™2

™1

P~ L=
&v/

© | Ez=ssssEEE |
-1 ]
5@@@@@@@

\ .JORD

BOBO6
(RRRRRRRR

>

SGiTi

LANGDE i mm A B c D E £ G
MODEL
SYN10-S220-05/ (143,1(127,5| 140 | 8.0 (171,7| 108 | 118
07

SYN10-T400-05/
07/09

F

G
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Dimensioner og installation af klasse B filter

25.0

M4x14L

/¢45

O]

)

J

cQ ]

60.0

76.0

+—f0 1l

0%El

0Sy]

0961

VEED
A,

Omformer monteret med klasse B filter type

E2F-2102 & DIN-adapter type

DINE2-201.

Omformer monteret med klasse B filter

type E2F-2102.
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Fastspanding af monteringsskruer

Montering af DIN-adapter type DIN E2-201

Trin 1

Placér de 4
holde-tappe pa
DIN-adap-teren i
monterings-hullerne
pa bagsiden af
frekvens-omformeren

Trin 2

Skub DIN-adapteren
frem til midtertappen
gar i indgreb med
bagsiden af
frekvens-omformeren

STEP 1

middle rib

Trin1

Skub en
skrue-traekker
forsigtigt ind ved
midtertap-pen pa
DIN-adap-teren for
at fierne denne fra
frekvens-omformer

18



(Af-) Montering af SYN10 pa DIN-skinne

Placér gverste rille pa bagsiden af
DIN-adapteren pa gverste kant pa
DIN-skinnen og tryk derefter enheden
ned til I&st position. Til slut presses

udlgser-tappen op imod DIN-adapteren.

[ﬁ Treek i Udlgsertap
|

@

Skruetraekker

1 Treek udlgsertappen nedad.
2 Vip enheden for afmontering.

19



SYN10-S220- 01/03/05-AF IP65S

215.60

24540

397.80
431.20

4-94.2

Enhed = mm

= O |

280.00

20
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SYN10-S220-07/09
SYN10-T400-05/07/09 :

19'11/562

I8'01/SFvie

L]

180.3/7.11
cll.4/8.32

=
Bl

o
1
3 3 @1
St ﬂﬁ ©
—— |
1 X ¥
- 1801/S %72 - ~T//C08] "
- - T acasvriiz

1217562
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SYN10 S220- 01/03/05-AFIP65S Installation:

AC —

200~240 |
50/60HZ

' Omskifter | X

E(Frem-O-TiIbage:

220-240V
50/60 Hz
Single Phases

Potentiometer

REV-0-FWD
SWITCH
Hl m——

POWER
Il | SWITCH

397.80mm

4=xM4

246.80mm

Bemeerk:

1. Afbryder, omskifter og potentiometer er kun monteret pa
SYN10 S220-01/03/05-AF IP65S

2. Forsyningskabel: #14 AWG ( 2.5m?2)

3. Motorkabel: #16 AWG (1.5m?2)

4. Tilspeendingsmomenter:
(1). Forsynings- og motorkabel (plug in) terminal: 0,5Nm
(2). Kabel til fjernkontrol: 0,4Nm
(3). Plastdaeksel (M4): 0,6Nm

F————————————=-

. Potentiometer i

L1

L2

rﬁg |||-

12v

1ov

VI

ov

T1
T2

|

faset
Motor

Bemeerk:
(1). Speendingskilde: En-faset (L1,L2, =) check at
spaendingen er 200-240V, 50/60Hz.
(2). Udgang for motor: tre-faser (=,T1,T2,T3).
(3). Hovedafbryder, omskifter og potentiometer
er kun monteret pa SYN10 S220-01/03/05-AF 1 P65S
Forsigtig:
- Start og stop ikke omformeren/motoren

med hovedafbryderen

- For type SYN10 S220-01/03/05-AF IP65S:
Nar omformeren ikke er i brug bar omskifteren
altid seettes i 0-position. Dette for at forhindre
utilsigtet karsel ved spaendingstilslutning efter
spaendingsudfald.
22



SYN10 S220- 01/03/05- AF IP65 (Type uden omskiter) Installation og EMC-korrekt

montering:

Installation

\ 4 x Outer cover screw

Motor cable TM1 terminals

Motor cable
= ,T1,T2,T3

EMC-korrekt montering

EMC MOUNTIING

Power supply
cable
L1,L2,=

Motor cable
= ,T1,T2,T3
Length: Max 2M

Note:
TM2 Remote control o
cable should be connect Cable shielding

to ground screw connected to
ground clamp

23



SYN10 S220 01/03/05- AF IP65S (Type med omskiter) Installation og EMC-korrekt
montering:

Installation

\ 4 x Quter cover screw

Power supply
cable
L1,L2=
Motor cable
= ,T1,T2 T3
Motor cable  Plug-in terminals )
EMC-korrekt montering
200mm—— Cutting Length
of cable shield
Power supply
cable
L2+
Motor cable % "‘ (S
SRR VS ERR
Length: Max 2M £\
Note:
TM2 Remote control Cable shielding
cable should be connect connected to

to ground screw ground clamp

24



SYN10 S220-07/09
SYN210 T400- 05/07/09 Installation:

e
® ®
[
(=N
POWER
SWITCH
£
£]
1N
Potentiometer N
REV-0-FWD o
SWITCH
4xM4
|
210.0mm
L1(L) L2(N) L3 = ) i )
220-240V 2.Forsyningskabel: 4. Tilspeendingsmomenter:
~ 380-480V T1[T2{T3 SYN10-S220 #12AWG(4.0mm?2) (1). Forsynings-og motorkabel
Single/ThreePhases

SYN10-T400 #16AWG(1.5mm?) (TM1,TM3) terminal: 0,8Nm
3 Pn\j‘ses 3. Motor cable: (2). Kabel til fiernkontrol: 0,4Nm
L SYN10-S220 #14AWG(2.5mm?) (3). Plastdeeksel (M4): 0,8Nm

Bemaerk: SYN10-T400 #16AWG(1.5mm?2)

1. Hovedafbryder, omskifter og
potentiometer er kun monteret pa
SYN10 S220-07/09

Kredslgb
POWER N —_—_—_————— -
Switch ™ | |
AC i L1 T L
200~240 X L4 Lo T2 . Forsigtig:
380~480 17| | Start top ikk f /mot
5Q/60H A - ! . Start og stop ikke omformeren/motoren
| ' L | med hovedafbryderen.
= = ) ! ' . For type SYN10 S220-07/09 T400-05/07/09
REVDEAD ! 3* PV ! Nar omformeren ikke er i brug bar omskifteren
—— RE | altid seettes i 0-position. Dette for at forhindre
! lev ! utilsigtet karsel ved spaendingstilslutning
l v | efter spaendingsudfald.
Potentiometer 1 Se—— Vi |
—Ki oV |
L | TMZ2
RELAY|FW|RE[12V|SP|RS0V| Vi |0V |[FM
Bemeerk: ‘ | | ‘
(1). Speendingskilde: En-faset (L1,L2, =) check at black | red orange | green
spaendingen er 200-240V, 50/60Hz. brown yellow

(2). Speendingskilde: Tre-faset (L1,L2,L3 =) check at
spaendingen er 200-240V/380-460V, 50/60Hz.
(3). Udgang for motor: tre-faser (=,T1,T2,T3).
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SYN10 S220-07/09
SYN10 T400- 05/07/09 (Type med omskiter)
Installation og EMC-korrekt montering:

Installation

4 % Quter cover screw

EMC-korrekt montering

Power supply
cable
L1{L),L2(N),L3

Mator cable s
= T1,727T3

Bemeerk:

For alle modeller med indbygget filter, falgende tilbeher vil vaere at finde i pakningen: 1 stk. EMC-godkendt
vandteet (IP65) ferritkerne; 1 stk. metalbgijle; 1 stk. MF Zin 5-C skrue.

"FORSIGTIG”: for at overholde EMC regulativet skal motorkablerne fastgares og ferritkernen lukkes derefter
omkring motorkablerne udenfor plastdaekslet, som vist pa ovenstaende tegning. Veer venligst opmaerksom pa at
lzengden pa motorkablet ikke ma overstige 5 meter i.h.t. EMC-regulativet.
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SYN10 S220-07/09
T400-05/07/09 (Type uden omskiter)
Installation og EMC-korrekt montering:

Installation

4 % Quter cover screw

EMC-korrekt montering

Power supply
cable
L1¢L),L2(N},L3

Motor cable 5
= T1,72.T3

Bemeerk:

For alle modeller med indbygget filter, falgende tilbehar vil veere at finde i pakningen: 1 stk.
EMC-godkendt vandteet (IP65) ferritkerne; 1 stk. metalbgjle; 1 stk. MF Zin 5-C skrue.

"FORSIGTIG": for at overholde EMC regulativet skal motorkablerne fastgeres og ferritkernen lukkes
derefter omkring motorkablerne udenfor plastdaekslet, som vist pa ovenstaende tegning. Vaer venligst
opmeerksom pa at leengden pa motorkablet ikke ma overstige 5 meter i.h.t. EMC-regulativet.
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Afsnit 3 Softwarebeskrivelse

1. Tastaturoversigt og funktionsbeskrivelse

Tastatur udseende og beskrivelse

POWER LED

R v DATA
RESET | (_ENT

( RUN )

( Dsp |

(_sToP)J

(_FUN J

A FORSIGTIG

Betjen ikke tastaturet med skruetraekker eller andet spidst veerktgj, da dette vil gdelaegge

tastaturet.

Kort funktionsbeskrivelse af tastatur

v

[4]-2

E0.0 (X

| 55.5

v

END

XXX

(FREK) * 1 (FREK)
|
DSP El (LAES)
FUN
|z| DATA
ENT
F xx —= F xx - X X X
\
EFTER (GEM)
DSP 0.5 SEK. 4]
FUN DATA
ENT |z|
"

1) Viser valgt frekvens i stoptilstand. Viser udgangsfrekvens nar motor er startet.

2) Den valgte frekvens kan eendres i bade stoppet og startet tilstand.
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2. Parameteroversigt

Funktion FN_ Funktionsbeskrivelse Enhed Omrade ?;ZZ? Bem.
0 Fabriksjustering 0
Accel /Decel. Tid 1 Accelerationstid 0.1Sek.[0.1 ~ 999 Sek.[5.0 Sek.| *1,3
2 Decelerationstid 0.1Sek.[0.1 ~ 999 Sek.[5.0 Sek.| *1,3
Metode for 3 0: Frem / Stop, Tilbage / Stop 1 0~1 0
fiernkontrol 1: Start/Stop, Frem / Tilbage
Omlgbsretning for 4 0: F!'em 1 0~1 0 *4
motor 1: Tilbage
V/F Karakteristik 5 V/F karakteristik, valg af kurve 1 1~6 1/4 *2
Frekvens 6 | 9vre greensefrekvens 0.1Hz | 1.0 ~200Hz |50/60Hz| *2,3
@vre/nedre greense 7 | Nedre graensefrekvens 0.1Hz | 0.01~200Hz | 0.0Hz | *3
SP1 frekvens 8 SP1 frekvens (sekundeer frekvens)| 0.1Hz | 1.0 ~200Hz | 10Hz *3
JOG frekvens 9 | JOG frekvens (krybe frekvens) 0.1Hz | 1.0~ 200Hz 6Hz
0: Tastatur
Metode for start/stop | 10 1: Fiermkontrol 1 0~1 0
0: Tastatur
fMetOde for 11 | 1: Fjernkontrol (0-20mA/0-10V ) | 1 0~2 0
rekvensjustering .
2: Fjernkontrol ( 4-20mA )
Beaerefrekvens
Besrefrekvens 2| (4567281012,1441516 kHz) | | =10 >
Momentforsteerkning | 13 | Momentforsteerkning 0.1% | 0.0~10.0% | 0.0% *1
0: Deceleration til stop -
Stopmetode M| 4. Frilgb til stop 1 01 0
15 | DC bremsetid 0.1Sek.|0.0 ~ 25.5Sek.|0.5 Sek.
DC bremsning 16 | DC bremsefrekvens 0.1Hz 1~10Hz 1.5Hz
17 | DC bremsespaending 0.1% | 0.0~20.0% | 8.0%
i Beskyttelse baseret p4 motorens
19 | Multifunktionsindgang 1 1: Jog 2
2: Sp1
Multifunktions- 3: Nadstop
indgange 20 | Multifunktionsindgang 2 4: Frakobling af modul 5
5: Reset
6: Sp2 *4
1: Ved start
Multifunktionsudgang | 21 | Multifunktionsudgang 2: Frekvens opnaet 3
3: Ved fejl
Reversering 29 0: Reversering mulig 1 0~1 0
1: Reversering ikke mulig
Genstart ved 0: Til
Spaendingsudfald 23 1: Fra 1 01 0
Auto-genstart 24 | Antal af auto-genstarter 1 0~5 0




Funktion FN_ Funktionsbeskrivelse Enhed Omrade ?tzn?. Bem.
ndst.
. 010: Initialisering til 50Hz system

Standard t 25 %

ancardopszetning 020: Initialisering til 60Hz system
SP2 frekvens 26 | SP2 frekvens 0.1Hz [1.0 ~200Hz
SP2 frekvens 27 | SP3 frekvens 0.1Hz |1.0 ~200Hz

. 0: Direkte start mulig

28 0~1 1
Direkte start 1: Direkte start ikke mulig
Software version 29 | CPU program version
Fejludlzesning 30 | De tre sidste fejl
BEM/AERK:

*1: Indikerer at denne parameter kan justeres i start-tilstand
*2: Se venligst beskrivelsen af Fn_25
*3: Hvis omradet er over 100 eéendres enheden til 1

3. Beskrivelse af parametre

Fn_0O : Fabriksjustering.
Ma ikke aendres.

Fn_0O1 : Accelerationstid = 0.1 ~ 999 sek.
Fn_02 : Decelerationstid = 0.1 ~ 999 sek.

1. Beregning af accelerations/decelerationstid:

. ) Valgt frekvens
Accelerationstid = Fn_01 x

@vre graensefrekvens (Fn_06)

Valgt frekvens

Decelerationstid = Fn_02 x
- @vre graensefrekvens (Fn_06)

Fn_03 : Metode for fjernkontrol =
O : Frem / Stop, Tilbage / Stop
1 : Start/ Stop , Frem / Tilbage

Bemeerk: Fn_03 vil kun veere aktiv, nar Fn_10 =1 (fjernkontrol)

Fn_03=0 Fn_03 =1
Metode: Metode:

A _
& | 3FWD/Stop o« «—| 3Run/Stop
<« =] 4REV/Stop [ & e 4 FWD/REV

5 COM 5COM
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TM2 — Terminal 3

TM2 — Terminal 4

]

1-—!— —

Fn_03=0 | |
Udgang Frem \ | I
T I l AN Tilbage /
Fn_03=1 |
n- | | (bemeerk)
Udgang

)

Frem |

N\ Tilbage /

(bemeerk)

Bemeerk: Reversering er ikke mulig, nar Fn_22=1

Fn_04 : Omlgbsretning for motor = 0 : frem
1 : tilbage

Selvom der ikke er nogen tast pa tastaturet for at bestemme omlgbsretningen pa
motoren, er det muligt at aendre denne ved at eendre Fn_04.

Bemeerk:
Nar Fn_22 =1: Reversering er ikke mulig og Fn_04 kan ikke seettes til 1.

Displayet vil da vise “L

Fn_O5 : V/IF Karakteristik =1 ~ 6

Seaet Fn_05 = 1-6 for at veelge en af seks faste V/F-karakteristikker. (se tabeller)

Specifikation 50 Hz System
Applikation Standard applikation Hgjt startmoment Faldende moment
Fn_5 1 2 3

V (%) V (%) V (%)

V/F - ] | N ]
karakteristik N o
B p---- P B b
1 1 I : :
i T T
i Vo N
Cct i . Ct N
N S S " R S YT
1 2550 120 1 25 50 120 1 25 50 120
Specifikation 60Hz System

Applikation Standard applikation Hgjt startmoment Faldende moment




Fn_5 4 5 6

V (%) V (%) V (%)
100} . ____
VIF - ! i N
karakteristik l " b
:' 5 B| . _ Lo
! | Do
: | oo
; ! Cr o
L Hz y Hz 1 I L dee Hz
1 30 60 120 1 30 60 120
Fn 5 B C
1/4 10% 8%
2/5 15% 10%
3/6 25% 7.7%

Fn_06 : Ovre greensefrekvens = 1 ~ 200 Hz

Fn_07 : Nedre greensefrekvens = 1 ~ 200 Hz

————————————————————— Fn_06 (@vre greensefrekvens)

Internt
frekvens /
signal | Fn_07 (nedre graensefrekvens)

Valgt frekvens

Bemaerk:
Hvis Fn_07 = 0 Hz, og den valgte frekvens = 0 Hz vil frekvensomformeren stoppe ved

0 Hz.
Hvis Fn_07 > 0 Hz, og den valgte frekvens < Fn_07 vil frekvensomformeren seette

udgangsfrekvensen = Fn_07.
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Fn_08 : spl frekvens =1 ~ 200 Hz

Fn_09 : jog frekvens =1 ~ 200 Hz

1. Nar Fn_19 eller Fn_20 = 2 og multifunktionsindgangen er ON, vil
frekvens-omformeren seette frekvensen til sp1-frekvensen (Fn_08)

2. Nar Fn_19 eller Fn_20 = 1 og multifunktionsindgangen er ON, vil
frekvens-omformeren saette frekvensen til jog-frekvensen (Fn_09)

3. Prioritering af frekvensvalg er: Jog -~ Sp1 — Tastatur eller fijernkontrol

Fn_10 : Metode for start/stop =
O : Tastaturkontrol

1 : Fjernkontrol (via terminaler)

Bemeerk:

Nar Fn_10=1 (fjernkontrol) er ngdstop pa tastatur aktiveret.

Hz
A /j‘/l/—\

F_10=1 ' — 5 y > Tid
eller =0 | . ON : i | OFF
F_09=10Hz | ' ' '
F_19=1 OFF ON [OFF | ON OFF
F_08=30Hz ' OFF ON OFF
F_20=2 :

Fn_11 : Metode for frekvensjustering =

O : Frekvens med tastatur

1 : Frekvens med potentiometer eller analog
signal pa TM2 (0 ~ 10V / 0-20mA )
2 : Frekvens med potentiometer eller analog

signal pa TM2 ( 4-20mA)

Bemaerk 1:

Nar Jog-frekvensen eller Spi-frekvensen er
aktiveret, vil frekvensvalg med piletasterne
veere deaktiveret. Det oprindelige frekvensvalg
genetableres, nar Sp1 forbindelsen er OFF.

Bemaerk 2:

Under acceleration efter start-kommando og under
acceleration/deceleration efter eendring af Sp1 vil tasterne pa
tastaturet veere deaktiveret.

Fn_06




Fn_12 : Beerefrekvens =1 ~ 10

Fn 12 Beerefrekvens Fn 12 Beerefrekvens Fn 12 Beerefrekvens
1 4 kHz 5 8 kHz 9 15 kHz
2 5 kHz 6 10 kHz 10 16 kHz
3 6 kHz 7 12 kHz
4 7.2 kHz 8 14.4 kHz

Selvom frekvensomformeren er baseret pa IGBT-teknologi og derfor er naesten lydigs under
drift, er det muligt at transienterne i den hgje baerefrekvens kan skabe interferens
(forstyrrelser) med andet elektronisk udstyr (eller anden styring) eller endda danne
vibrationer i motoren. En justering af baerefrekvensen kan forbedre disse ulemper.

Fn_13: Momentforsteerkning =0 ~ 10 %

Udgangsmomentet er afheengig af spaendingen ved punkterne B, C pa V/F-karakteristikken
(se beskrivelse af Fn_05) plus veerdien af Fn_13. Disse parametre forbedrer
udgangsmomentet.

Bemeerk: Ved lave hastigheder kan motoren blive varm, anvend derfor
fremmedkgling pa motor.
Bemeerk: Nar Fn_13 = 0 er der ingen momentforstaerkning.

Spaer:ding
y
100%

______________ g4

F13= §
C I
» Hz
1 25/3.0 50/60
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Fn_14 Stopmetode = O : deceleration til stop
1 : frilab til stop

Fn_15 DC bremsetid = 0 ~ 25.5 sek.
Fn_16 DC bremsefrekvens =1 ~ 10 Hz
Fn_17 DC bremsespaending =0 ~ 20 %

Fn_14=0

Nar frekvensomformeren modtager en stop kommando, vil den decelerere til frekvensen
bestemt af Fn_16 og derefter patrykke motoren en spaending bestemt af Fn_17. Efter
bremsetiden er udlgbet, bestemt af Fn_15, stopper frekvensomformeren motoren.

Start signal |
Udgangsfrekvens / Decelerationstid

DC Bremsefrekvens —
7]}

DC Bremsetid

Fn 14=1
Frekvensomformeren stopper udgangsspaendingen med det samme efter stop kommando
og motoren far frilgb indtil den stopper.

Fn_18: Elektronisk termosikring = 0 ~ 200 %

1. Den elektroniske termosikring af motoren virker pa faglgende made:
(1) Motor maerkestram = Frekvensomformerens udgangsstream x Fn_18
Fn_18 = Motor maerkestram / Frekvensomformerens udgangsstrem

(2) Nar belastningen er under 100% af motorens maerkestrem, fortsaetter karslen. Nar
belastning nar 150% af motorens meerkestrgm, vil karslen kun fortseette i 1 minut.
(se kurve (1) i figur 3)

(38) Efter den elektroniske termosikring af motoren er aktiveret vil frekvens-omformeren
stoppe kgrslen gjeblikkeligt. "OL1” blinker i display. For at genstarte: Tryk
RESET-knap eller aktiver ekstern reset indgang.

(4) Nar motoren karer ved lav hastighed, vil varmeafledningen ogsa veere lavere. Den
elektroniske termosikring skal derfor ogsa reduceres (skift fra kurve (1) til kurve (2)
i figur 3). Veelg en passende V/F-karakteristik Fn_05 til motoren for at opna en
bedre beskyttelse (se figur 2 & 3).
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2.

Den elektroniske termosikring af frekvensomformeren virker pa fglgende made:

(1) Nar belastningen er under 103% af frekvensomformerens udgangsstrem,
af frekvensomformerens
udgangsstram vil karslen kun fortsaette i 1 minut (se kurve (1) i figur 3).

fortsaetter karslen.

Nar

belastning nar 150%

(2) Efter den elektroniske termosikring af frekvensomformeren er aktiveret, vil denne
stoppe kgrslen gjeblikkeligt. "OL2” blinker i display. For at genstarte: Tryk
RESET-knap eller aktiver ekstern reset indgang.

Fn_05=1,2,3 Fn_05=4,56
50 Hz standard motor 60 Hz standard motor
Moment % Moment % Minutter
A A A
100 104
90| 90}~
ot 60y
1.0
N _ S Hz : : > Hz : —~ % strgm
20 50 (Figur 1) 20 60 (Figur2) (Figur3) 100 150
Fn_19: Multifunktionsindgang 1 = 1~-6
Fn_20: Multifunktionsindgang 2 = 1~-6
1. Fn_19,Fn_20=1:JOG (Frekvens bestemmes af Fn_9)
2. Fn_19, Fn_20 =2 eller 6: Flertrinshastighed (Sp1,Sp2,Sp3)
Fn 19=2 & Fn 20=6:
TM2 SP1 Terminal TM2 RESET Terminal |Udgangsfrekvens
ON OFF Sp1 (Fn_08)
OFF ON Sp2 (Fn_26)
ON ON Sp3 (Fn_27)
Fn _19=6 & Fn_20=2:
TM2 SP1 Terminal T M2 RESET Terminal |Udgangsfrekvens
ON OFF Sp2 (Fn_26)
OFF ON Sp1 (Fn_08)
ON ON Sp3 (Fn_27)

3. Fn_19, Fn_20 =3: Ekstern ngdstop indgang
Nar ekstern ngdstop indgang er aktiveret, vil frekvensomformeren decelerere til stop
(uanset veerdien af Fn_14). Blinker E.S. i display efter stop. Efter ekstern ngdstop-
indgang ikke mere er aktiveret: Sla startkontakt FRA og derefter TIL igen.(Fn_10 =1)
eller tryk pa RUN-tast (Fn_10=0). Frekvensomformeren vil herefter genstarte motoren.
Hvis aktiveringen af ekstern ngdstop afbrydes inden motoren er stoppet, vil
frekvensomformeren stadig udfere nedstopsproceduren.
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4. Fn_19, Fn_20 =4: Frakobling af modul ( gjeblikkelig stop )
Nar frakobling af modul indgangen er aktiveret, vil frekvensomformeren gjeblikkeligt
stoppe karslen (uanset veerdien af Fn_14) og blinke b.b. i display. Efter frakobling af
modulindgang ikke mere er aktiveret: Sla startkontakt FRA og derefter TIL igen. (Fn_10
=1) eller tryk pa RUN-tast (Fn_10=0). Frekvensomformeren vil herefter genstarte

motoren.
Hz 4
/ ,Tid
Start/Stop | on off{on
Fn_19=3 off on
Fn_02
Hz 1
Tid

Start/Stop | on off on
Fn_20=4 off on

o

Fn_19, Fn_20 = 5: Reset ved fejl.

Fn_21: Multifunktionsudgang =1 ~ 3

1. Fn_21 =1: Ved start (Kan bruges ved kersel med bremsemotor og derved separat
styring af bremsen)

2. Fn_22 = 2: Frekvens opnaet

3. Fn_21 = 3: Ved fejl
(Terminal 1 og 2 aktiveres ved CPF,OL1,0L2,0CS,0CA,0CC,0Ocd,Ocb,0VC,LVC,0OHC)

Hz A
Tid
Fn_21=1
Terminal 1 & 2 on
Fn_21=2
Terminal 1 & 2 on
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Fn_22:Reversering = 0 : Reversering mulig

1 : Reversering ikke mulig

Bemeerk:
Nar Fn_04 er sat til 1 (reversering), kan Fn_22 ikke seettes til 1, displayet vil indikere
“LOC”. Fn_04 ma ferst eendres til 0 fgr Fn_22 kan szettes til 1.

Fn_23: Genstart ved spaendingsudfald = O : til

1: fra

. Nar netspeendingen midlertidigt er lavere end det tilladte pga. fejl fra EL-selskabet eller

stor belastning pa samme net, vil frekvensomformeren stoppe karslen med det samme.
Hvis netspzendingen kommer igen inden 2 sekunder, kan frekvensomformeren
genstarte motoren v.h.a. "speed-search” (dvs. den preover at “fange” motorens
hastighed startende fra DC-bremsefrekvensen). Over 2 sekunder vil frekvens-
omformeren ga pa fejl og vise “LV-C” i display.

. Fn_23 = 0: Hvis den midlertidige afbrydelse er mindre end 2 sek., vil frekvens-

omformeren efter 0,5 sek. genstarte motoren v.h.a. "speed search”. Antal genstarter er
ikke begreenset af vaerdien af Fn_24. Hvis afbrydelsen er lazengere 2 sek., vil det veere
veerdien af Fn_24, der bestemmer hvor mange gange frekvensomformeren kan
genstartes.

. Fn_23 = 1: Frekvensomformeren vil ga pa fejl straks efter den midlertidige afbrydelse

(under 2 sek.) og display vil vise "LV-C”. Den vil ikke blive genstartet. (Styres ikke af
Fn_24)

Fn_24: Antal af auto-genstarter = 0~5

4.

. Fn_24 = 0: Frekvensomformeren vil ikke genstarte automatisk efter fejltilstand.

. Fn_24 > 0: Frekvensomformeren genstarter motoren v.h.a.” speed search” 0.5 sek.

efter fejltilstanden og saetter udgangsfrekvensen til den veerdi, den var for fejltilstanden.
Derefter vil frekvensomformeren accelerere eller decelerere til den aktuelle frekvens.

. Under deceleration eller DC bremsning vil frekvensomformeren ikke udfgre genstarts-

forsag.
Nar en af fglgende situationer optreeder, vil genstartsteelleren resettes:

(1) Ingen fejl (ved karsel eller stop) indenfor 10 minutter.
(2) Ved tryk pa RESET-tast eller ekstern RESET indgang aktiveret.
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Fn_25 : Standardopseaetning

= 010 : Initialisering til 50Hz system
= 020 : Initialisering til 60Hz system

Nar Fn_25 er sat til 010, vil alle parametrene blive sat til standardvaerdier. Veerdierne af
Fn_05=10g Fn_06 = 50. Fn_25 seettes tilbage til 000 efter initialiseringen.

Nar Fn_25 er sat til 020, vil alle parametrene blive sat til standardvaerdier. Veerdierne af
Fn_05=4 og Fn_06 = 60. Fn_25 seettes tilbage til 000 efter initialiseringen.

Fn_26: SP2(1~200Hz), flertrinshastighed (Se Fn_19 & Fn_20)

Fn_27: SP3(1~200Hz), flertrinshastighed (Se Fn_19 & Fn_20)

Fn_28: Direkte start

= 0 : Direkte start mulig ved fjernkontrol
= 1 : Direkte start ikke mulig ved fjernkontrol

1.

Nar Fn_28 er sat til 1 og fijernkontrol er aktiveret (Fn_10 = 1), kan omformeren ikke starte
med startsignal ON, nar netspaending patrykkes. Startsignal skal veere OFF og derefter
ON igen for at starte omformer.

Fn_29: Software (program) version

Fn_30: Fejludlaesning

1.

Fejludlzesning: Indikerer opstaet fejl i kronologisk reekkefglge indikeret v.h.a.
placeringen af decimaltegnet. x.xx indikerer den sidst forekommende fejl. xx.x indikerer
den naeste fejl. xxx. Indikerer den farste fejl (max. 3).

Ved udleesning af Fn_30 parameteren, vil x.xx fejlen veere vist farst. Derefter, tryk 4
tasten, der sa viser xx.x > xxx. > X.xx = iden raekkefolge.

Ved udlzesning af Fn_30 parameteren, kan man trykke pa RESET-tasten og alle 3
fejl-udlaesninger vil blive slettet. Displayet vil da indikere -.--, --.-, og ---.

Nar fejludlaesningen f.eks. viser O.CC, indikeres der hermed, at den sidste fejl er OC-C
og sa fremdeles.
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4. Fejlindikering og modforanstaltning

1. Fejl som ikke kan resettes manuelt

FEJLKODE | BESKRIVELSE FEJLARSAG MODFORANSTALTNING
CPE Processorfejl Elektrisk stgj Pa alle kontaktorer monteres
(udefra kommende) parallelt et RC-led over spolen
EPR EEPROM fejl EEPROM defekt Udskift EEPROM
oV Overspaending 1.Indgangsspaending for hgj.| 1.Check indgangsspeending
ved stop 2.Frekvensomformer
gdelagt. 2.Kontakt din leverandar
Underspaen- 1. Indgangsspeaending for lav.| 1.Check indgangsspeaending
LV :
ding ved stop 2.Frekvensomformer
gdelagt. 2.Kontakt din leverandar
OH Overophed- 1.Frekvensomformer 1.Kontakt din leverandar
ning ved stop agdelagt.
2.0mgivelsestemperatur for | 2.Tilpas omgivelsestemperatur
hgj eller darlig ventilation. eller ventilation

2. Fejl som kun kan resettes manuelt

FEJLKODE | BESKRIVELSE FEJLARSAG MODFORANSTALTNING
oc Overstrgm ved Frekvensomformer Kontakt din leverander
stop gdelagt
oL1 Overbelastning | 1. Belastning for stor 1. Veelg en starre motor
af motor
2. Forkert V/F-karakteristik 2. Optimer V/F-karakteristik
3. Veerdien af Fn_18 ikke 3. Korriger Fn_18 i henhold til
korrekt beskrivelse
OL? Overbelastning | 1. Belastning for stor 1. Veelg en starre frekvens-
af frekvens- omformer
omformer 2. Forkert V/F-karakteristik 2. Optimer V/F-karakteristik
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3. Fejl som kan autoresettes eller resettes manuelt

FEJLKODE | BESKRIVELSE FEJLARSAG MODFORANSTALTNING
ocs Overstram ved 1.Motorviklinger kortsluttet til | 1.Check motor
start af motor motorkappe
2.Motorledninger kortsluttet | 2.Check ledninger
til jord
3.Transistormodul defekt 3.Kontakt din leverandgr
OCA Overstram under | 1. Accelerationstid for kort 1.Forag accelerationstid
acceleration 2. Forkert V/F-karakteristik 2.Optimer V/F-karakteristik
3. For stor motor i forhold til | 3.Veelg en starre frekvens-
frekvensomformer omformer
occ Overstrgm under | 1.Spidsbelastning 1.Check belastning
konstant 2.Spidser pa indgangs- 2.Check indgangsspeending og
hastighed spaendingen monter evt. spole pa indgang
ocd Overstrgm under Decelerationstid for kort Forgg decelerationstid
deceleration
och Overstrgm under DC bremsefrekvens, Tilpas veerdierne af Fn_15,
bremsning bremsespaending, eller Fn_16, eller Fn_17
bremsetid er sat for hgjt
ove Overspaending 1.Decelerationstid for kort | 1.For@g decelerationstid
under konstant eller inerti-belastning for | 2.Monter spole pa indgang
hastighed stor. 3.Veelg en starre frekvens-
2.Variationer pa indgangs- omformer
speendingen
LVC Underspaending | 1.Indgangsspaending for lav | 1.Indgangsspaending forbedres
under konstant 2.Variationer pa indgangs- 2.Foreg accelerationstid
hastighed spaending for store 3.Veelg en stgrre frekvens-
omformer
4.Monter drosselspole pa indgang
Overophedning 1.Belastning for stor 1.Check belastning
OHC under konstant 2.0mgivelsestemperatur for | 2.Veelg en starre frekvens-
hastighed hgj eller darlig ventilation. omformer
3.Tilpas omgivelsestemperatur
eller ventilation
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4. Indikering

FEJLKODE |BESKRIVELSE ARSAG
SPO 0 Hz - Stop Nar Fn_11 =0, Fn_7 = 0 og udgangsfrekvens < 1 Hz
Nar Fn_11=1, Fn_7 < (Fn_6/100), og udgangs-
frekvens < (Fn_6/100)
Sp1 Fejl ved direkte Frekvensomformer er sat til fiernkontrol (Fn_10=1) og direkte
start start ikke mulig (Fn_28=1) og frekvensomformer kan ikke starte
og SP1 vil blinke i display. (Se beskrivelse af Fn_28)
Direkte start er mulig hvis Fn_28=0
sp2 Ngdstop Ngdstop er foretaget ved hjelp af STOP-tast pa tastatur i
forarsaget af fiernkontrol-tilstand (Fn_10=1). Hvis dette sker under kgrsel vil
STOP-tast frekvensomformeren stoppe i.h.t. Fn_14 og blinke SP2 i display.
Sla startkontakt FRA og derefter TIL igen. Frekvens-
omformeren vil herefter genstarte motoren..
ES Ngdstop Ngdstop forarsaget af multiindgang. Frekvensomformeren
- decelerere motoren til stop og display blinker E.S. (Se
beskrivelsen af Fn_19 for flere detaljer).
bb Frakobling af Frakobling af modul forarsaget af multindgang. Frekvens-
— modul omformeren frakobler modul og derved motor, der far frilgb og
display blinker b.b. (Se beskrivelsen af Fn_19 for flere detaljer).

5. Fejl ved indtastning

FEJLKODE | BESKRIVELSE FEJLARSAG MODFORANSTALTNING
Reversering last | 1. Forsag pa reversering, 1.Seet Fn_22til 0
LOC .
nar Fn_22 = 1
.Forsgg pa aendring af |2.SaetFn_041til0
Fn_22 til 1, nar Fn_04 =
1
Erl Fejlbetjening .Trykket pa A eller ¥ |1.Brug kun A eller V¥ taster til
taster nar Fn_11=1 eller at aendre frekvens, nar Fn_11
under sp1-karsel =0
.Forsgg pa eendring af
Fn_29 2.Fn_29 ma ikke sendres
.Forsgg pa eendring af
parametre der ikke ma |3.Parametre skal eendres i
&ndres under kgrsel (se stoptilstand
parameteroversigt)
Er2 Fejlindstilling .Fn_ 6<Fn 7 1.Fn_6>Fn_7
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5. Generel Fejlfinding

ABNORMALITET

CHECK

MODFORANSTALTNING

Motor
karer ikke

Er der spaending pa
indgangs-terminalerne L1, L2 ?

(er derlys i ”Charge-LED) ?

Check om spaendingskilden er taendt.

Sluk for speendingen og taend derefter
igen.

Check spaendingsniveau igen.

Check om befaestigelsesskruer pa
terminaler er spaendt.

Er der spaending pa udgangsterminalerne
T1,T20g T3 7?

Sluk for speendingen og taend derefter
igen.

Blokerer belastningen motoren ?

Reducer belastningen for at starte.

Er der noget unormalt ved
frekvensomformeren ?

Er der givet kommando om frem eller
tilbage karsel ?

Se fejlfindingsbeskrivelser

Check ledningsforbindelser.

Er der analog indgangssignal for
frekvensstyring ?

Check ledningsforbindelse for analog
indgangssignal for frekvensstyring

Er rigtig start/stop- og frekvensmetode
valgt ? (Fn_10 & Fn_11)

Check veerdien af analog indgangs-
signal

Styring v.h.a. tastatur

Motor karer i
modsat
omlgbsretning

Er ledningsforbindelserne pa
udgangs-terminalerne T1, T2 og T3
korrekt?

Ledningsforbindelserne skal passe til U,
V, W terminaler pa motor

Er ledningsforbindelserne til frem og
tilbbage kommando korrekt ?

Check ledningsforbindelser.

Motor kagrer med
konstant
hastighed

Er ledningsforbindelserne til analog
ind-gangssignal for frekvensstyring
korrekt ?

Check ledningsforbindelser.

Er rigtig start/stop- og frekvensmetode
valgt ? (Fn_10 & Fn_11)

Check om den rigtige start/stop- og
frekvensmetode er valgt.

Er belastningen for stor ?

Check belastning.

Hastighed pa
motor er for lav

Er motortype (poler, spaending) korrekt ?

Check motor type

Er gearudveksling korrekt ?

Check gearudveksling.

i Er den gvre greensefrekvens sat korrekt ?
eller for hej vre g v Check gvre graensefrekvens
(Fn_06)
Er udgangsspandingen ekstrem lav ? Check belastning
Er belastningen for stor ? Check belastning
Unormal
hastigheds- ) L ; " Veelg starre frekvensomformer og motor.
variation under Er belastningsvariationen for stor %
karsel

Er indgangsspaendingen stabil ?

Monter drosselspole pa indgang
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Simpel SYN10 fejlfinding (engelsk flowchart)

E2 INV Malfunction |

Clearly defined NO

Procedure

malfunction

Sign of burn
or breakage

Y

Any sign of burnt
of breakage?

Examining component with
| sign of burnt or breakage

Indication of
abnormality

Proceed examination
according to
malfunction indication

Is the primary ABNORMAL

Replace DM

ABNORMAL

NORMAL

Is the primary
circuitry 1.G.B.T.

Replace I.G.B.T.

normal?.

NORMAL [

Control board, driver
board, carry out
visual inspection

Appearance YES

abnormality

{Replace defective boardl

NO |
Switch power ON

l<
<«

Any illuminated NO

indicator on the control
panel

Any malfunction
indication

Malfunction
indication

The malfunction
indication is?

Three malfunction
record in Fn_30

Check to see the

three malfunction
record in Fn_30

U

(Continued)

A

NO
Is LED2 illuminate?

Replace current surge
absorber

Is the

DC input voltage
of control power

ABNORMAL

Examining terminals
and wirings

upply normal?2

NORMAL

ABNORMAL

Is the control
power source +5\.

Replace driver board

ormal2
NORMAL

Replace control board,
digital controller.

Is replacing NO

control board solve
the problem?,

|

YES I

Inverter malfunction
| Detail examination required.
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( Procedure fortsat )

Examining Inverter
parameters

|
Carry out parameter
initialization
I

Designate operation
control method

Frequency instruction
setting

NO

controller displays

frequency setting?

Is there
voltage output on

NO

Replace control board

UVW terminals?

YES

Replace control board

o
«

Connect to motor and
proceed operation

Is there YES

Is replacing

No, The problem
is not corrected

control board correct
the problem?

Yes, the problem

any abnormality
indication

NO

output current of all

has been corrected

phases in balance

The inverter is
normal now.

The inverter is out of order.

Detail examination is required.
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Fejlfinding af OC.OL fejlindikering (engelsk flowchart)

When inverter display
malfunction indication
OC.OL.

Is the primary

ABNORMAL

circuit I.G.B.T.

Replace I.G.B.T.

Is the appearance

2
normal? YES

Replace defective PCH

Switch ON power
supply

Is there any YES

malfunction indicatio

Input operation
instruction

YES

Input frequency setting

I‘

Is the current
detector normal?

NORMAL

ABNORMAL

Replace control board.

Replace detector.

«<

NO
Is the output frequency

displayed?

Is there output NO

Replace control board

voltage on UVW
terminals?

YES

Replace control board

|‘

Connect motor and
proceed with operation

YES

Is replacing
control board correct thi
Problem?

NO

YES

Is there any malfunction
indication

current of all phases i NO

balance conditio

The inverter is
normal now.

| Inverter is out of order. |

|Detai| examination is requireq.
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Fejlfinding af OV. LV fejlindikering (engelsk flowchart)

Inverter display OV.LV

Is there

any abnormal breakage
on appearance

Replace defective board

[

Switch ON
power supply

|

«<

Is there any YES

malfunction indication

Input operation
instruction

Input frequency
instruction

[«

Replace control board

Is the output NO

frequency of controller
displayed

YES

Is there NO
output voltage on T1, T2,

Replace control board

nd T3 terminals?

YES

Replace control board

[«
Connect motor. Is the
motor operating?

YES

Is the problem
corrected by replacing
control board?

NO

Is there any malfunction
indication?

NO

Is output

NO

current of all phases in
balance condition

The inverter is
normal now.

| The inverter is out of order.

|Detai| examination is required.|
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(1).

Is the circui
t breaker (MCCB)
switched O

YES

Motor kagrer ikke (engelsk flowchart)

. Can not
Can you switch ON thg
s the
voltage between ABNORMAL

Wiring short-circuit

L1-L2 power input terminals
normal?

Normal
(within +/- 10% of nominal value)

NO

e Power source
abnormality

e Poor wiring

Is Power LED off ?

Is the operation NO

E2 malfunction

switch on the RU
position?

YES

s thN
any output voltage o NO

Place the operation
switch toRUN
position.

motor T1-T2-T3?

NO

E2 malfunction

output voltage in balanc
condition?

Motor over-load
Defective motor
Poor wiring

E2 malfunction

YES (When the motor is not connected, and the voltoge differences between
wires are within +/- 3% can be treated as in balance condition.)




(2). Motor overophedet (engelsk flowchart)

there over-loading
condition or the load current
exceeds rated
current?,

YES

Reduce loading
Enlarge E2 and
Motor capacity

Operate at low YES

speed for a long time?

Select another motor

Is the

NO

voltage level between

J1-T2, T2-T3, and T3-T

E2 malfunction

normal?

YES

Is there

anything that might YES

Remove obstacle

affect motor
cooling?

NO

Poor connection YES

affecting motor cooling

Correct the connection

between E2 and motor

(3). Ustabil motor (engelsk flowchart)

Not
appropriate

Is the
acceleration/
deceleration time setting
appropriate?

During acceleration or
deceleration ?

Increase or decrease
acceleration /
deceleration time

Appropriate

Reduce load Increase
E2 and motor capacity|

Is the
NO

voltage level
between T1-T2, T2-T3, and

E2 malfunction

T3-T1 normal?

YES (The differences between different wires are within +3%)

YES

Is there any loading

variation condition?

Reduce loading
variation or install
fly wheel

YES

any excess vibration

at transmission parts
like gears?

Improve mechanical
system

NO

E2 malfunction
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Rutinecheck og periodisk rutinecheck

Frekvensomformeren kraever et check med perioders mellemrum for at forage stabiliteten og sikkerheden.
Brug nedenstaende tabel som checkliste. Udfgr kun check, nar “Power LED” lysdioden har veeret slukket i 5 min.
for at undgé personskade forarsaget af stramstgd fra restladningen af frekvensomformerens kondensatorer.

. Check
Check Check beskrivelse ) o
periode Check metode Kriterium Modforan-
Rutine | 1 Ar staltning
Check Se installationsbeskrivelse | Temperatur: -10~40 °C
omgivelsestemperatur og Py og mal med et termomenter | Fugtighed: under 95%
Omgivelser i fugtighed og hygrometer uden kondensering Forbedre
installationen omgivelser
Check og fijern alt braendbart . . . installationen
materiale i nserheden ° Visuel inspektion Ingen fremmedlegemer
Er der unormale vibrationer L . . Efterspeend lgse
- . R ° Audiovisuel inspektion Ingen fremmedlegemer
Frekvensomformer pa installationsstedet 7 skruer
installation og jording . . .
Er jordingsmodstanden i et Mal modstanden med et 200V klasse under 100 -
X . Forbedre jording
acceptabelt omrade? ® multimeter ohm
Indgangsspeending Er netspeending OK ? Mal ‘spaendlngen med et Spaend!ngsm\{?au‘ skal Forbed.re .
L4 multimeter passe til specifikation spaendingskilden
Er delene fastspaendte ? °
Visuel inspektion. Brug en Eft J]
Skruer pa frekvens- Er der tean o4 at terminal skruetraekker for at checke Intet unormait erspaend lose
| -
omformerens oo ge fraekkew o om skruerne er ZI.m:er ellerdkontakt
; r ?
terminaler fastspaendte. In leverander
Er der tydeligt tegn pa
rustdannelser ? ®
Intern lednings- Er de deforme eller
forbindelse i skrammede ? ® Udskift eller kontakt
Visuel inspektion Intet unormailt
frekvens- P din leverander
omformeren Er ledningsisolationen
gdelagt ? ®
Kgleplade Har der samlet sig stov og Visuel inspektion Intet unormailt Fjern stav og skidt
skidt ? L4
Har der samlet sig ledende °
metalstykker eller olie ? Fjern stav og skidt
Print Visuel inspektion Intet unormailt e
Er der komponenter, der er ® eller udskift print
overophedet eller breendt ?
Er der unormale vibrationer ® | Audiovisuel inspektion Udskift ventilator
eller stgj ?
Ventilator Har d et si Intet unormalt
a.r er samlet sig stov og Visuel inspektion Fjern stev og skidt
skidt ? ®
Har der samlet sig stav og . . . . .
Kidt 2 [ ] Visuel inspektion Intet unormailt Fjern stav og skidt
skidt ?
Effektkomponenter i ]
Ingen kortslutning eller Udskift effekt-
Check modstand mellem . ) .
. ° Mal med multimeter afbrydelse pa udgangs- | komponent eller
hver terminal .
terminalerne frekvensomformer
Er der tegn pa meerkelig lugt
eller laskage ? [ J Udskift kondensator
Kondensator Visuel inspektion Intet unormalt eller frekvens-
Er der tegn pa opsvulmning omformer
eller haevelser ? L4
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Afsnit 4 Vedligeholdelse
Vedligeholdelse og check

Hyppigt check og vedligeholdelse er ikke ngdvendig for denne frekvensomformer.

For at opna en driftsikkerhed i lang tid skal felgende periodiske check udfgres (se side 35). Husk at
slukke for forsyningsspaendingen og vent indtil "Power LED” lysdioden har veeret slukket i 5 minutter.
(Dette pga. stor restladning i frekvensomformerens kondensatorer)

(1) Fjern al stev og skidt i frekvensomformeren.
(2) Check alle skruer pa terminaler og dele. Fastspaend alle Igse skruer.
(3) Meggertest

(a) Fjern alle ledningsforbindelser fra frekvensomformeren til ydre enheder. Spaendingen skal vaere
slukket.

(b) Meggertesten pa frekvensomformeren méa kun udferes pa hovedkredslgb. Brug et DC 500V
megger instrument. Den malte modstand skal veere stagrre end 100 Mohm.

FORSIGTIG: Udfer ikke meggertest pa kontrolkredslab.

_____ L1 (R)
Indgangsspeending — — — — 2 L2 (S) SYN10
/‘-\ Jordpunkt

DC-500V megger
instrument

Forbindelsesdiagram for meggertest
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Speending/Strgm maling

Spaendingsmalinger og strammalinger pa ind- og udgangsside pa frekvensomformeren kan variere
p.g.a. maleinstrumenterne og den hgje pulsvidde modulering (PWM). Fglg nedenstaende diagram

ved maling:
. L1 T
@ (R)y (V) @ ’_*_J:h
Spaendings-for @
syning L2 T2 @ Til motor
- (S) ) N
T3
(W) —— —:—
I_
Forskellige
maleinstrumenter { g % g: l %
Maling Malepunkt Instrument . _BEMAE,RK_
(Malingskriterium)
Spaending (Indgang) @ Moving-iron
Vi (Bladtjern)
Strem (Indgang) Moving-iron
li (Bladtjern)
Effekt (Indgang) @ Effektmeter P=W1
Pi
Effektfaktor (Indgang) Beregn effektfaktor v.h.a. indgangsspeending, -stram og -effekt.
PFi . Pi o
PFi= BV X 100%
Spaending (Udgang) Digital Maksimum
Vo @ (Moving-iron ikke spaendingsvaria-tion mellem
tilladt) faser under 3%
Strem (Udgang) Moving-iron Under frekvensomformerens
lo (Bladtjern) meerkestram
Effekt (Udgang) Effektmeter Po=W3+W4
o @)
Effektfaktor (Udgang) |Beregn effektfaktor v.h.a. udgangsspaending, -strem og -effekt.
PFo PFo=—rg0 7o 100%

52



EMI filter (class B) specifikationer

Type Dimension (mm) | Strem (A) |Frekvensomformer type
SYN10 S220-01
E2F-2102 156 X 76 X 25 10A SYN10 S220-03
SYN10 S220-05
SYN10 S220-07
E2F-2202 172 X 120.2 X 11 20A SYN10 S220-09
SYN10 T400-05
E2F-4103 172 X 120.2 X 11 10A SYN10 T400-07
SYN10 T400-09
DIN-skinne adapter specifikation
Type Dimension (mm) Frekvensomformer type
SYN10 S220-01/03/05
DIN E2-201 130x72x7.5 SYN10 S220-07/09
SYN10 T400-05/07/09

Bremsemodstand og drosselspole specifikation

Bremse Bremse Bremset EkStem Drosselspole
momen remse
Type SYNIO | oygge! .”,133552”;1 modstand S‘(jf’)m '”d(‘r;k;";‘”s

SYN10 S220-01 Nej Nej 20% Note 1 3 7.0
SYN10 S220-03 Nej Nej 20% Note 1 5.2 4.2
SYN10 S220-05 Nej Nej 20% Note 1 9.4 2.1
SYN10 S220-07 Ja Nej 20% BRN2-202 19 1.1
SYN10 S220-09 Ja Nej 20% BRN2-203 25 0.71
SYN10 T400-05 Ja Nej 20% BRN2-401 2.5 8.4
SYN10 T400-07 Ja Nej 20% BRN2-402 5.0 4.2
SYN10 T400-09 Ja Nej 20% BRN2-403 7.5 3.6

Note 1 : Uden chopper og indbygget bremsemodstand.
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Specifikation af stgrrelse pa ekstern bremsemodstand

Frekvens.omform | BremMse Specifikation af Bremse Bremse Dimension af
of tvbe modstand | Bremse modstand | modstand moment | modstand (HxBxD)
yp type (W) (@) ED(%) (%) mm
SYN10 S220-07 |BRN2-202 150 100 10 119 215x40x20
SYN10 S220-09 |BRN2-203| 200 70 9 116 165x60x30
SYN10 T400-05 |BRN2-401 60 750 8 125 115x40x20
SYN10 T400-07 | BRN2-401 150 400 10 119 215x40x20
SYN10 T400-09 |BRN2-403| 200 250 8 128 165x60x30

Note: 1. Bremse niveau:385//770Vdc for SYN10 S220/ T400 serie
2. Montering af bremsemodstand som vist nedenunder:

™1 © O

Frekvensomformer

PR

AScm‘

Bremsemodstand
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Skema for brugeropsaetning

Kunde Model
Applikation Telefonnr.
Adresse

Fn_nr. Veerdi Fn_nr. Veerdi Fn_nr. Veerdi
Fn_00 Fn_11 Fn_22
Fn 01 Fn 12 Fn 23
Fn 02 Fn 13 Fn 24
Fn 03 Fn 14 Fn 25
Fn 04 Fn 15 Fn 26
Fn 05 Fn 16 Fn 27
Fn 06 Fn 17 Fn 28
Fn 07 Fn 18 Fn 29
Fn 08 Fn 19 Fn_30
Fn 09 Fn 20

Fn 10 Fn 21
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Afsnit 5 Certifikater

5.1 EMC-direktiv (89/336/EEC; 92/31/EEC; 93/68/EEC)

Declaration of conformity:Overholder standarder EN50081-1, EN50082-2

5.2 Lavspaendings-direktiv (93/68/EEC)

Declaration of conformity: Overholder standarder EN50178-1

Efterfglgende 2 sider er kopier af ovennaevnte deklareringer.
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